PROSES EGIiTiM SETi(FQ-DA)

FERMA

islem otomasyonu egitim seti 6grencinin ana depodan digerlerine farkh akislarin ift yénlii olarak
gerceklestirmesine olanak saglar.Kullanici sivinin sicakligini,basincini ve debisini degistirebilir.Kontrol, sisteme
baglanan bilgisayar tarafindan gerceklestirilmektedir.Ogrenci kurulumu degistirdigi zaman ortaya ¢ikan
degisiklikleri gercek zamanli olarak gozlemleyebilir.Ayrica islem,veri toplama kartlariyla bilgisayara es zamanh
olarak kaydedilebilir.

islem otomasyonu egitim seti kullaniciya akiskanlarla nasil ilgilenecegi konusunda yardimci olmaktadir.

Sistem pargalari;

Sivi tanklar

Pompa

Akiskan akiimilatoria
Aktuatorler

Sivi seviyesi 6lcimi

Sivi basinci 6lgimi

Debi 6lgimi

Sicaklik 6lgimi

Kontrol panelli isitici Gnitesi
Bilgisayar kontrolll islem
Giris /Cikis kart

Veri toplama

Scada

Yazilim ve belgeleme
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. kullanicinin kolay kurulum
. Taoet Tomn. yapmasinda ve kontrol algoritmalari
T e olusturmasinda yardimci olur.Ayrica

e ogrenciler kullanigli scada sayesinde
T, sistemi gozlerinde canlandirabilirler.
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Ayrica ¢evrimici gbzleme pencereleri,grafik cizme 6zellikleri,zamana karsi
degiskenler(basing,seviye,sicaklik,debi)mevcuttur.
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Egitim setleriyle gerceklestirilebilcek deneyler sunlardir;

islem akis semasinin temel programlanmasi ve kavranmasi
Veri toplama kartlarinin kullanimini 6grenme ve bilgisayarla iletisim
Gergek kiiclik endistriyel islemleri gbzlemlemek icin scada yazilim programlama
Bilgisayar yazilimiyla PID Kontrol algoritmasinin olusturulmasi
Sistemdeki endstriyel PID sicaklik denetleyicinin davranisiyla 6grencinin bilgisayar yazilimi
kullanarak hazirladigi algoritmanin kiyaslanmasi
Darbe tipli debi sensoriyle sivi debisi 6l¢imi
Dijital basing sensori ve mekanik manaometreyle basing 6lcimi
Deponun sivi seviyesi kontrolu ve ilgili ylikseklige gbre hacim hesaplanmasi
By-pass sistem kontrolii
Gerekli senaryoya gore ilgili selenoid valflerinin ayarlanmasi
Akiskan sistemlerinin kurulmasi ve iletilmesi,borular cabuk gegme baglantilarla sisteme kolayca
yuklenebilir.
Sensor niteliklerinin 6grenilmesi;
° Ultrasonik seviye 6lglim sensori
° LCD'li dijital basing gonderici
° Mekanik basing manometresi(dijital olanla kiyaslama yapmak igin)
° Darbe tipi debi sensori
° Analog sicaklk sensoéri
° Kapasitif limit salterleri(depol seviye kontrolii i¢in)
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